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Présentation

J'ai obtenu mon diplôme d'ingénieur à l'IFMA en 1999. Après une expérience professionnelle dans la conception de robots mobiles, je me suis reconverti dans la maintenance de tracteurs et de machines agricoles. Grâce à ces expériences dans la maintenance d'agroéquipements et le développement de plateformes mobiles, j'ai développé une forte expertise dans la Robotique Agricole.
En 2023, je commence à travailler comme ingénieur de recherche à l'INRAE (l'Institut national de recherche en sciences et technologies pour l'environnement et l'agriculture). Aujourd'hui, je développe des protocoles de tests pour évaluer des fonctions spécifiques des robots, par exemple pour mesurer la performance des répétitions de trajectoires des robots ou pour évaluer l'influence de conditions météorologiques dégradées sur la performance de composants de sécurité. Je réalise également ces tests et j'analyse ces données pour produire un rapport d'essai rigoureux et précis.J'utilise aussi mes compétences en sûreté de fonctionnement pour conseiller et guider des partenaires dans le développement de fonction de sécurité. Je participe également à des groupes de travail sur la normalisation et la règlementation des robots agricoles et offroad sur le thème de la sécurité.
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