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Depuis 2005, je suis maître assitant à IMT Atlantique, et membre de l'équipe de CODeX (Commande, Observation, Diagnostic et Expérimentation) au sein du LS2N à Nantes.
Mes activités de recherche font appel historiquement aux outils de la commande robuste, issus des approches linéaires (LQR, H2, Hinf). J'ai tout d'abord chercher à valoriser ses outils d'un point de vue méthodologique pour la conception de lois de commande décentralisées et distribuées. Je m'intéresse aussi depuis quelques années à la valorisation méthodologique des outils de la commande prédictive, notamment en exploitant les plus-values offertes par les approches basées data.
Tous ces travaux sont menés pour répondre à des enjeux industriels. Mes thématiques applicatives de prédilection sont :
· le domaine automobile : notamment les assistances à la conduite et les solutions de pilotage automatique pour les véhicules routiers ou off-road,
· le domaine maritime : notamment l'hybridation des navires,
· l'optimisation énergétique des batiments,
· la robotique : notamment la conception d'algorithmes de pilotage pour les robots parallèles à câbles, ou encore les machines haute précision / haute cadence.
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