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Présentation

Actuellement en poste au laboratoire SATIE, dans le pôle SIAME. Ancien chef du groupe &quot;Méthodes et Outils pour les Signaux et Systèmes&quot;, je suis inscrit dans la thématique de recherche &quot;Analyse des Données et des Images&quot;.
Champs disciplinaires (mots-clefs) :
· Fusion de données, méthodes probabilistes et fonctions de croyance.
· Localisation multicsources vision, GPS, cartes avec mesure de la fiabilité.
· Prototypage d'algorithmes de vision sur processeurs hybrides multi coeurs
· Conception de systèmes autonomes et ADAS
· Data Fusion, probabilistic and belief theories, accurate localization, maps with fiability metrics;
· Algorithm prototyping on hybrid multi cores;
· Design of autonomous systems, intrinsic and augmented autonomy
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